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Resumo — As tecnologias hipersonicas desempenham um papel importante para a supremacia do Poder Aeroespacial nos proximos anos. Muitos paises empreendem esforcos enormes para dominar as
complexidades intrinsecas associadas ao voo hipersonico. Essas complexidades abrangem metodologias avancadas de controle e orientacao, bem como uma compreensao profunda das nao-linearidades inerentes
ao escoamento hipersonico, incluindo efeitos de camada limite e quimica de alta temperatura. O veiculo hipersonico deve ser desenvolvido do ponto de vista de um sistema integrado, com o0 emprego de calculos
computacionais e estruturas otimizadas para a obtencao da viabilidade de um voo seguro e do sucesso da missao. Para tanto, o uso da Inteligéncia Artificial tem se consolidado como uma valiosissima ferramenta
capaz de tratar diversos problemas relacionados a veiculos hipersonicos, sobretudo dadas as caracteristicas dinamicas de sua operacao que inviabilizam solucdes globais meramente analiticas. Este trabalho
apresenta uma analise cientométrica das aplicacdoes de Inteligéncia Artificial a area de Hipersonica — em particular das Redes Neurais — avaliando-se os dados de 244 diferentes publicacdes relacionadas desde
1993. S0 apresentadas analises dos principais temas de pesquisa e palavras-chave, principais autores e instituicoes, cenario mundial das pesquisas em desenvolvimento, bem como tendéncias identificadas,
fazendo-se predicoes para o0 andamento das pesquisas nos proximos anos.
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Figura 1 — Processo cientomeétrico adotado. Fonte: (Pujotomo et al., 2023)
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